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1 Grupo de Investigacion

Dentro del ambito de la recoleccion de energia se han explorado diversos métodos generar energia eléctrica a partir de energias alternativas con el fin de alimen-
tar dispositivos electronicos portables; la intencion es prescindir del uso de baterias. Diversas propuestas se han presentado donde se aprovecha la energia biomeca-
nica del cuerpo humano, no obstante, son limitados los trabajos que aprovechan la energia biomecanica en animales. En este trabajo se propone implementar un sis-
tema de recoleccion de energia con el propdsito de alimentar a un sistema de geolocalizacion GPS, ambos sistemas implementados en un animal doméstico, esto con
la finalidad de obtener la localizacion del animal en todo momento sin perder datos debido a la falta de energia.

Introduccion

Dentro de las fuentes de energia para el suministro de dispositivos de electronicos, la energia biomecanica es una de las mas populares [1]. Dicha energia es generada
por el movimiento del cuerpo humano y/o animal, la cual es captada mediante sensores generadores, principalmente sensores piezoeléctricos [2]. Aunque se han ob-
tenido resultados favorables con la recoleccion de energia biomecanica, se han propuesto recolectores hibridos, donde se aprovechan 2 fuentes de energia diferentes,
como la biomecanica y la solar. El objetivo es generar suficiente energia para poder alimentar a sistemas electronicos que requieren un mayor consumo energético [3]. En
los seres humanos, la recoleccion de energia esta orientada a alimentar dispositivos de monitoreo de la salud. En el caso de los animales, las propuestas estan orientadas
a alimentar Sistemas de Posicionamiento Global (GPS) con el fin de poder rastrear la ubicacion del animal periédicamente. Con esto se han resueltos muchos de los pro-
blemas relacionados con la pérdida de |la informacion de localizacion debido a la pérdida de la energia almacenada en la bateria del sistema en cuestion [4].

Desarrollar un sistema de
recoleccion de energia
implementado en un animal
domeéstico para su posible
utilizacion en un sistema de
localizacion GPS.

Metodologia

D
) e

Seleccion de sensores

Caracterizacion de los
recolectores
de energia

Diseno del sistema
de acondicionamiento
de energia

Seleccion del dispositivo
de almacenamiento

Disenar la
instrumentacion
electrdnica para el

Seleccionar los sensores
gue se utilizaran en un Caracterizar el sistema

de acondicionamiento

Caracterizar los

Implementar el sistema
de recoleccion de

animal doméstico para
la recoleccion de
energia.

acondicionamientoy
almacenamiento de la
energia recolectada.

energia.

recolectores de energia
seleccionados.

de energia.

Disefiar un protocolo de
medida para aplicarse a
un animal doméstico e
implementarle el
sistema de recoleccion

Analizar diferentes
opciones comerciales
de sistemas de
geolocalizacion.

Implementar un sistema
de geolocalizacion al
animal y estimar la
energia que consume.

Analizar cuales son las
mejores opciones de
modo de trabajo para

reducir el consumo de
energia del sistema

Estimar la energia
recolectada para su
posible integracién con
el sistema de
geolocalizacion

geolocalizacién. seleccionado.

Resultados obtenidos

desarrollado. Desarrollo del sistema

recolector de energia

Disero de un protocolo
de medida aplicado aun
animal domeéstico (perro)

Seleccion de un sistema
de geolocalizacién (GPS)

Gestion ante el comité
de ética

Implementacion del sistema
de recoleccidn y el sistema GPS
GPS en un animal doméstico

Estimacion de la energia
consumida por el sistema

Estimacion de la energia
recolectada y de la autonomia
del sistema

Figura 1. Metodologia propuesta en este proyecto.

Conclusion

Debido al uso de un sistema hibrido de recoleccion de energia, se espera po-
der suministrar la suficiente energia a un sistema GPS para obtener la ubicacion
GPS/LTE del animal cada 60 s. Actualmente se tienen definidos los sensores, la cel-
da solar, asi como los componentes para el acondicionamiento de la energia. Res-
pecto al sistema de geolocalizacion, se siguen realizando las pruebas necesarias
para definir cual es el sistema que consume menos energia. También, se esta me-
jorando la codificacion del microcontrolador de tal forma que se pueda gestionar
la energia recolectada y garantizar una mayor autonomia del sistema GPS.

Figura 2. Arnés para sujetar los sensores y la electrénica derecoleccion de energia.
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