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Resumen
En el ámbito de la recolección de energía se han explorado diversos métodos generar energía eléctrica 
a partir de energías alternativas con el fin de alimentar dispositivos electrónicos portables; la inten-
ción es prescindir del uso de baterías. Diversas propuestas se han presentado donde se aprovecha 
la energía biomecánica del cuerpo humano, no obstante, son limitados los trabajos que aprovechan 
este tipo de energía en animales. En este trabajo se propone implementar un sistema de recolección 
de energía con el propósito de alimentar a un sistema de geolocalización GPS, ambos sistemas imple-
mentados en un animal doméstico, esto con la finalidad de obtener la localización del animal en todo 
momento sin perder datos debido a la falta de energía.
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Abstract
In the field of energy harvesting, various methods have been explored to generate electricity from 
alternative sources to power portable electronic devices; the intention is to eliminate the use of bat-
teries. Several proposals have been presented that harness the biomechanical energy of the human 
body; however, there is limited work that harnesses biomechanical energy in animals. This work pro-
poses implementing an energy harvesting system to power a GPS geolocation system, both systems 
implemented in a domestic animal. This is done in order to obtain the animal's location at all times 
without losing data due to power shortages.
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Resumen 

Dentro del ámbito de la recolección de energía se han explorado diversos métodos generar energía eléctrica a partir de energías alternativas con el fin de alimen-
tar dispositivos electrónicos portables; la intención es prescindir del uso de baterías. Diversas propuestas se han presentado donde se aprovecha la energía biomecá-
nica del cuerpo humano, no obstante, son limitados los trabajos que aprovechan la energía biomecánica en animales. En este trabajo se propone implementar un sis-
tema de recolección de energía con el propósito de alimentar a un sistema de geolocalización GPS, ambos sistemas implementados en un animal doméstico, esto con 
la finalidad de obtener la localización del animal en todo momento sin perder datos debido a la falta de energía. 
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Dentro de las fuentes de energía para el suministro de dispositivos de electrónicos, la energía biomecánica es una de las más populares [1]. Dicha energía es generada 
por el movimiento del cuerpo humano y/o animal, la cual es captada mediante sensores generadores, principalmente sensores piezoeléctricos [2]. Aunque se han ob-
tenido resultados favorables con la recolección de energía biomecánica, se han propuesto recolectores híbridos, donde se aprovechan 2 fuentes de energía diferentes, 
como la biomecánica y la solar. El objetivo es generar suficiente energía para poder alimentar a sistemas electrónicos que requieren un mayor consumo energético [3]. En 
los seres humanos, la recolección de energía está orientada a alimentar dispositivos de monitoreo de la salud. En el caso de los animales, las propuestas están orientadas 
a alimentar Sistemas de Posicionamiento Global (GPS) con el fin de poder rastrear la ubicación del animal periódicamente. Con esto se han resueltos muchos de los pro-
blemas relacionados con la pérdida de la información de localización debido a la pérdida de la energía almacenada en la batería del sistema en cuestión [4]. 

Figura 1. Metodología propuesta en este proyecto.
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Figura 2. Arnés para sujetar los sensores y  la electrónica derecolección de energía.

Debido al uso de un sistema híbrido de recolección de energía, se espera po-
der suministrar la suficiente energía a un sistema GPS para obtener la ubicación 
GPS/LTE del animal cada 60 s. Actualmente se tienen definidos los sensores, la cel-
da solar, así como los componentes para el acondicionamiento de la energía. Res-
pecto al sistema de geolocalización, se siguen realizando las pruebas necesarias 
para definir cuál es el sistema que consume menos energía. También, se está me-
jorando la codificación del microcontrolador de tal forma que se pueda gestionar 
la energía recolectada y garantizar una mayor autonomía del sistema GPS.


